TR

Thinking solutions.

Reflexomat dokunmatik kumanda ile

1 kompressorilla:

RS 90/1 T, RS 150/1, RS 300/1, RS 400/1, RS 580/1
2 kompresorlu:

RS 90/2, RS 150/2, RS 300/2, RS 400/2, RS 580/2

Kullanim kilavuzu

Orijinal kullanim kilavuzu
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1 Kullanim kilavuzuyla ilgili bilgiler

Bu kullanim kilavuzu cihazin giivenli ve sorunsuz islevi icin dnemli bir yardimdir.
Kullanim kilavuzunun gérevleri:

«  Personel icin tehlikelerin uzak tutulmasi.

+  Cihazin taninmasi.

«  Eniyiislevin elde edilmesi.

«  Zamaninda kusurlarin tespit edilmesi ve giderilmesi.

«  Amaana uygun olmayan kullanim nedeniyle arizalarin énlenmesi.

+  Onanm masraflarinin veya ¢alismama zamanlarinin 6nlenmesi.

+  Guvenirligi ve kullanim dmriiniin arttiriimasi.

+  Cevrenin tehlike altina girmesinin 6nlenmesi.

Bu kullanim kilavuzunun dikkate alinmamasi nedeniyle meydana gelen hasarlar icin Reflex WinkeImann GmbH sorumlu degildir. Bu
kullanim kilavuzuna ek olarak ulusal yasal kurallara ve kurulum {ilkesindeki diizenlemelere uyulmalidir (kaza 6nleme, ¢evrenin
korunmasi, giivenlik ve teknik bilincinde calisma vs.).

Bu kullanim kilavuzu temel donanimli bir cihazi ve ek islevli opsiyonel ek donanim icin arabirimleri agiklamaktadir. Opsiyonel ek
donanimlara yonelik bilgiler, bakiniz boliim 4.6 "Opsiyonel ek donanim" bakiniz sayfa 14.

> Bilgil
Bu kilavuz, bu cihazlarin montajini yapan veya cihazda baska calismalar yapan herkes tarafindan kullanimdan 6nce
okunmali ve uygulanmalidir. Kilavuz, cihaz isleticisine verilmeli ve isletici tarafindan cihazin yakininda bulundurulmahdir.

2 Sorumluluk ve garanti

Cihaz giincel teknoloji seviyesi ve kabul gérmiis giivenlik teknigi kurallar dogrultusunda tretilmistir. Buna ragmen kullanim sirasinda
personelin veya {iciinci kisilere yonelik bedensel ve hayati tehlikeler ya da tesis lizerinde veya degerli mallar lizerinde olumsuz etkiler
meydana gelebilir.

Degisikliklerin, 6rnegin hidrolikte veya cihazin baglantilarina miidahalelerin yapilmasi yasaktir.
Asagidaki nedenlerden biri veya birden fazlasi nedeniyle {ireticinin sorumlulugu ve garantisi sona erer:
+  Cihazin amacina uygun kullaniimamasi.

+  Cihazin amacina uygun olmayan bicimde isletime alinmasi, kullaniimasi, bakiminin yapilmasi, koruyucu bakiminin yapilmasi,
onarimi ve montajl.

+  Bukullanim kilavuzundaki giivenlik uyarilarinin dikkate alinmamasi.

+  Cihazin hasarli veya teknige uygun takilmamis giivenlik tertibatlaryla / koruyucu tertibatlarla calistirimasi.
+  Bakim ve inceleme ¢alismalarinin zamaninda yapilmamasi.

+  Onaylanmamis yedek ve aksesuar parcalarinin kullaniimasi.

Garanti hakki icin cihazin teknige uygun montaji ve isletime alinmasi 6n kosuldur.
Bilgi!

ilk isletime alma ve ayrica yillik bakim isleminin Reflex fabrika miisteri hizmetleri tarafindan yapilmasini saglayin,bakiniz
boltim 12.1 "Reflex fabrika misteri hizmetleri" bakiniz sayfa 62.
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3 Guvenlik

3.1 Sembol agiklamasi

3.1.1 Kilavuzdaki uyarilar

Asagidaki notlar, kullanim kilavuzunda kullanilmaktadir.

Hayati tehlike / Ciddi saglik sorunlari

"Tehlike" sinyal kelimesiyle baglantili olarak bu sembol, dliime veya ciddi (geri doniisii olmayan) yaralanmalara yol acabilen
dogrudan bir tehlikeyi belirtmektedir.

Ciddi saglik sorunlari

"Uyari" sinyal kelimesiyle baglantili olarak bu sembol, &liime veya ciddi (geri doniisii olmayan) yaralanmalara yol acabilecek bir
tehlikeyi belirtmektedir.

Yaralanmalar

"ikaz" sinyal kelimesiyle baglantili olarak bu sembol, hafif (geri déniisii olan) yaralanmalara yol acabilecek bir tehlikeyi
belirtmektedir.

DIKKAT
Maddi hasarlar

«  "Dikkat" sinyal kelimesiyle baglantili olarak bu sembol {iriiniin kendisinde veya etrafindaki cisimlerde bir hasara yol acabilecek bir
durumu belirtir.

Bilgil
"Bilgi" sinyal kelimesiyle baglantili olarak bu sembol iiriinii etkili kullanabilmek icin faydali ipuglari ve énerileri
belirtmektedir.
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3.2 Personelle ilgili talepler

Montaj ve isletim sadece uzman personel veya zel bilgilendirilmis personel tarafindan yerine getirilebilir.

Cihazin elektrik ve kablo baglantisi gegerli ulusal ve yerel talimatlar dogrultusunda bir uzman tarafindan yerine getirilmelidir.

33 Kisisel koruyucu ekipman

Tesisteki tiim calismalar sirasinda kulaklik, gozliik, is ayakkabisi, kask, koruyucu kiyafet, is eldiveni gibi 6ngoriilen kisisel koruyucu

0000

34 Amacina uygun kullanim

Cihaz, 1sitma ve sogutma suyu sistemleri icin bir basing tutma istasyonudur. Bir sistem icinde su basincini tutmaya ve su takviyesi
yapmaya yarar. Isletim sadece korozyon tekniginde kapatilmis sistemlerde su sularla kullanilabilir:

+  Korozyona yol agmayan
+  Kimyasal olarak asindirici olmayan
«  Zehirli olmayan

Tiim 1sitma ve sogutma suyu sistemine, ilave besleme suyuna vs. sizinti nedeniyle hava oksijeni girisi isletim sirasinda olabildigince asgari
diizeyde tutulmaldir.

3.5 Yasak olan igletim kosullari

Cihaz su kosullar i¢in uygun degildir:

+  Mobil tesis isletimi.

+  Disarnidaki kullanim icin.

+  Madeniyadlarla kullanim igin.

«  Alev alabilen maddelerle kullanim icin.
«  Damitilmis su ile kullanim igin.

> Bilgil

Hidrolikte degisikliklerin veya baglantilara miidahalelerin yapilmasi yasaktir.
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36 Diger riskler

Bu cihaz teknigin giincel durumuna gére (retilmistir. Buna ragmen diger riskler asla g6z ardi edilemez.

Sicak yiizeylerde yanma tehlikesi

Isitma tesislerinde yiiksek yiizey sicakhidi nedeniyle cilt yanabilir.
Koruyucu eldiven takin.
Cihazin yakinina uygun uyari isaretlerini yerlestirin.

Basing altinda disani ¢ikan sivi nedeniyle yaralanma tehlikesi

Baglantilarda, hatali montaj, demontaj (sokme islemi) durumunda veya bakim calismalari sirasinda, sicak suyun veya sicak buharin
basing altida aniden disari fiskirdiginda yanmalar veya yaralanmalar meydana gelebilir.

Profesyonelce montaj, sokme ve bakim ¢alismalari saglayin.
Baglantilarda montaj, sékme ve bakim ¢alismalari uygulamadan énce tesisin basingsiz oldugundan emin olun.

Yiiksek agirlik nedeniyle yaralanma tehlikesi
Cihazlar ¢ok agirdir. Bu nedenle yaralanma ve kaza tehlikesi s6z konusudur.
«  Tasima ve montaj icin uygun kaldirma gerecleri kullanin.
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4 Cihaz agiklamasi
41 Aciklama

Dokunmatik kumandali ve bir kompresorlii Reflexomat
+  Genlesme haznesi olarak bir ana hazne "RG".
+  Kontrol Unitesi.
- Serbest konsol olarak bir kompresorlii dokunmatik kumanda.

p  Bigl

Sec¢enek olarak "RF" miiteakip haznelerinin ana hazneyle "RG" baglantisi miimkiindiir.

Dokunmatik kumandali ve iki kompresorlii Reflexomat
+  Genlesme haznesi olarak bir ana hazne "RG".
- Kumanda iinitesi
—  Serbest konsol olarak iki kompresorlii dokunmatik kumanda.

Bilgi!

Secenek olarak "RF" miiteakip haznelerinin ana hazneyle "RG" baglantisi miimkiindiir.

Reflexomat dokunmatik kumanda ile — 06.07.2016 - Rev. B
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Cihaz agiklamasi

4.2 Genel goriinim

Dokunmatik kumandali ve bir kompresérlii Reflexomat

1 2 3 4 5

7 6 000115_001_R003
Ana salter 4 | Emniyet valfi "SV"
2 | Kontrol initesi 5 | Miteakip hazne "RF", opsiyonel
+ Kompresor(ler) 6 | Genlesme hatti "EC"
+  "Reflex Control Touch" kumandasi 7 | "LIS" seviye élciimi
3 | Anahazne "RG"
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reflex l Cihaz agiklamasi

Dokunmatik kumandali ve iki kompresorlii Reflexomat

000115_002_R003

Emniyet valfi "SV"
Miiteakip hazne "RF", opsiyonel

1 Ana salter
2 Kontrol tnitesi

+  Kompresor(ler) Genlesme hatti "EC"

N oy un | b

«  "Reflex Control Touch" kumandasi
3 Ana hazne "RG"

"LIS" seviye ol¢imii

Reflexomat dokunmatik kumanda ile — 06.07.2016 - Rev. B Turk — 11



43 Tanimlama

431 Tip levhasi

Model plakasinda iretici, Gretim yili, Giretim numarasi ve teknik bilgileri bulabilirsiniz.

Tip levhasindaki yazi Anlam
Type Cihaz tanimi
Serial No. Seri numarasi

min. / max. allowable pressure P Miisaade edilen minimum
/ maksimum basing

max. continuous operating Maksimum siirekli isletim
temperature sicakhig

min. / max. allowable temperature Miisaade edilen minimum
/ flow temperature TS / maksimum sicaklik / TS
on gidis sicakhg

A A

Year built Uretim yil

min. operating pressure setup on  Fabrikada ayarlanmis

shop floor minimum isletim basinci
000043_001_R001

at site Ayarlanmig minimum

isletim basinci
max. pressure saftey valve factory - Emniyet valfinin fabrikada
aline ayarlanmis devreye girme

basinci
at site Emniyet valfinin devreye

girme basinci

43.2 Tip kodu

No. Reflexomat RS tip kodu
1 Kontrol Ginitesinin adi
2 Kompresor sayisi Reflexomat RS 90/ 1, RG 1000 |, RF 1000 |
3 Anahazne "RG" 1 23 4 5 6
4 Nominal hacim
5  Miiteakip hazne "RF"
6  Nominal hacim
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44 islev
wC
I
V \%
\
- LIS/ PN / 5
| X X lec
|
3 4 000110_001_R001

1 "Fillcontroll Auto" ile su takviyesi PIS | Basing sensorii
2 Kontrol {initesi SV | Emniyet valfi
3 Genlesme haznesi olarak ana hazne PV | Manyetik valf
4 Ek genlesme haznesi olarak miiteakip hazne LIS | Su seviyesini tespit etmek icin basing 6l¢ciim kutusu
wc Su takviye hatt EC | Genlesme hatti

Genlesme hazneleri

Bir ana hazne ve istege bagli olarak birden fazla miiteakip hazne bagh olabilir. Bir membran, haznelerin i¢i hacmini hava ve su

boélmelerine ayinr. Béylece genlesme suyuna hava girisi dnlenir. Ana hazne; kontrol initesi ile hava tarafindan ve tesis sistemiyle su
tarafindan baglanirlar. Basing korumasi haznelerin emniyet valfleri "SV" ile hava tarafinda saglanir.

Kont

rol {initesi

Kumanda iinitesi bir veya istege baglh olarak iki kompresor "CO" ve "Reflex Control Touch" kumandasini icerir. Ana hazne iizerinden

basing "PIS" basing sensorii ile, su seviyesi ise "LIS" basing 6l¢lim kutusu ile algilanir ve kumanda ekraninda gosterilir.

Basincin korunmasi
Su isitildiginda genlesir ve tesis sistemindeki basing yiikselir. Kumandada ayarlanan basing asildiginda, manyetik valf "PV" agilir ve

ana haznedeki havayi tahliye eder. Su tesisten ana hazneye akar ve tesis sistemindeki basing ile ana haznedeki basing

dengeleninceye kadar sistem basinci diiger.
Su sogudugunda, tesis sistemindeki basing diiser. Ayarlanan basincin altina disiildiigiinde kompresor "CO" devreye girer ve ana

hazneye hava basar. Bdylece ana haznedeki su tesis sistemine aktarilir. Tesis sistemindeki basing artar.

Su takviyesi

Su takviyesi kontrol sistemi tizerinden ayarlanir. Su seviyesi basing 6l¢lim kutusu "LIS" lizerinden belirlenir ve kontrol sistemine iletilir. Bu,
harici bir su takviyesini kontrol eder. Su takviyesi, takviye siiresinin ve takviye dongiilerinin kontroliiyle birlikte dogrudan tesis sistemine

gerceklesir.
Ana haznede asgari su seviyesinin altina diisiildiigiinde, kontrol sistemi bir ariza bildirimi gonderir ve bu bildirim ekranda gosterilir.

Bilgi!

Su takviyesi icin ek donanim, bakiniz boliim 4.6 "Opsiyonel ek donanim" bakiniz sayfa 14.

Reflexomat dokunmatik kumanda ile — 06.07.2016 - Rev. B
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45 Teslimat kapsami

Teslimatin kapsami sevk irsaliyesinde tanimlanir ve icerik ambalajin tizerinde gdsterilir.
Her iirlin girisinden sonra hemen teslimatta eksik ve hasar olup olmadigini kontrol edin. Nakliye hasarlarini derhal sikayet edin.

Basing tutmaya yonelik temel donanim:

Basingli hava hatti(lan) da dahil, 1 veya 2 kompresérli kumanda iinitesi.
Esnek su baglantili ana hazne.

Seviye 6l¢limii icin basing 6l¢lim kutusu "LIS".

46 Opsiyonel ek donanim

+  Anahazneye baglanti setleri bulunan miiteakip hazneler.
«  Suikmaliigin
«  Pompasiz su takviyesi:
"Fillvalve" manyetik valfli kiiresel vana ve igme suyu beslemeli Refleks Fillset.
+  Pompali su takviyesi:
- Reflex Fillcontrol Auto, entegre pompa ve bir sebeke ayirma haznesi ile, ya da Auto Compact
+  Suikmali ve suyun havasinin alinmasi igin:
*  Reflex Servitec 30 (25)
+  Reflex Servitec 35-95
*  Icme suyu ile takviye icin Fillset.
- Yerlesik sistem ayiricili, su sayacli, kir toplayicili ve "WC" su takviye hatti icin tapali.
icme suyu ile takviye icin FQIRA+ kontak su sayacli Fillset Impuls.
igme suyu sebekesinden gelen takviye suyu sertliginin/tuzunun giderilmesi icin Fillsoft.
Fillsoft, Fillset ile cihazin arasina takilir. Cihazin kumandasi, su takviye miktarlarini degerlendirir ve sertligi giderme kartuglarinin
gerekli degisimini sinyalize eder.
+  Reflex kumanda sistemleri icin opsiyonel genisletmeler:
+  Klasik iletisim icin 1/0 modiilleri.
«  Enfazla 10 cihazla birlesik devreler icin Master-Slave-Connect.
+  Veriyolu modiilleri:
*  Lonworks Digital

«  Lonworks
«  Profibus DP
«  Ethernet

*  Membran kopmasi detektorii

Bilgi!

Ek donanimlarla birlikte ayn kullanim kilavuzlari teslim edilir.
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5 Teknik veriler
5.1 Kontrol iinitesi
> Bilgi!

Asagidaki sicaklik degerleri tiim kontrol iiniteleri icin

gegerlidir:

- Miisaade edilen akis sicakligi: 120°C

- Miisaade edilen isletim sicakhigi: 70°C

- Miisaade edilen ortam sicakligi: 0°C-45°C
Tip Elektrik giicii Elektrik Koruma RS-485 I/0 Kontrol iinitesi Ses diizeyi Agirhk

W) baglantis derecesi arabirimlerinin  modiilii  elektrik gerilimi (dB) (kg)
(V/Hz) saylsl vV, A)
RS90/1T 0,75 230/50,3 IP 54 1 Hayir 230,2 72 32
RS 90/2 1,5 230/50,6,5 IP 54 1 Hayir 230, 2 72 45
RS 150/1 1,1 400/50,5 IP 54 1 Hayir 230, 2 72 45
RS 300/1 2.2 400/50,10 IP 54 1 Hayir 230,2 76 48
RS 300/2 4,4 400/50,19 IP 54 1 Hayir 230, 2 76 86
RS 400/1 24 400/50,10,5 IP 54 1 Hayir 230, 2 76 62
RS 400/2 48 400/50, 21 IP 54 1 Hayir 230,2 76 118
RS 580/1 3 400/50,13 IP 54 1 Hayir 230, 2 76 102
RS 580/2 6 400/50, 26 IP 54 1 Hayir 230,2 76 196
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5.2 Hazneler

000089_001_R001

Ana hazne Miiteakip hazne

Tip Cap@"D" (mm) Agirhk Baglanti Yiikseklik "H" Yiikseklik "h" Yiikseklik "h1"

(kg) (ing) (mm) (mm) (mm)
6 bar - 200 634 37 R1 970 115 155
6 bar - 300 634 54 R1 1270 115 155
6 bar - 400 740 65 R1 1255 100 140
6 bar - 500 740 78 R1 1475 100 140
6 bar - 600 740 94 R1 1720 100 140
6 bar - 800 740 149 R1 2185 100 140
6 bar - 1000 1000 156 DN65 2025 195 305
6 bar - 1500 1200 465 DN65 2025 185 305
6 bar - 2000 1200 565 DN65 2480 185 305
6 bar - 3000 1500 795 DN65 2480 220 334
6 bar - 4000 1500 1080 DN65 3065 220 334
6 bar - 5000 1500 1115 DN65 3590 220 334
10 bar - 350 750 230 DN40 1340 190 190
10 bar - 500 750 275 DN40 1600 190 190
10 bar - 750 750 345 DN50 2185 180 180
10 bar - 1000 1000 580 DN65 2065 165 285
10 bar - 1500 1200 800 DN65 2055 165 285
10 bar - 2000 1200 960 DN65 2515 165 285
10 bar - 3000 1500 1425 DN65 2520 195 310
10 bar - 4000 1500 1950 DN65 3100 195 310
10 bar - 5000 1500 2035 DN65 3630 195 310
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6 Montaj

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlikeye yol acabilecek yaralanmalar.
Akim tasiyan bilesenlere temas edilmesi halinde hayati tehlikeye yol acabilecek yaralanmalar meydana gelebilir.

+  Cihazin monte edilecegi tesisin gerilimsiz olmasina dikkat edin.
+  Tesisin bagka kisiler tarafindan tekrar calistirlamayacagindan emin olun.

+  Cihazin elektrik baglantisindaki montaj calismalarinin sadece elektronik uzmani tarafindan ve elektro teknik kurallar dogrultusunda
yapilmasini saglayin.

Basing altinda disari ¢ikan sivi nedeniyle yaralanma tehlikesi

Baglantilarda, hatali montaj, demontaj (s6kme islemi) durumunda veya bakim calismalari sirasinda, sicak suyun veya sicak buharin
basing altida aniden disari fiskirdiginda yanmalar veya yaralanmalar meydana gelebilir.

+  Profesyonelce montaj, sékme ve bakim calismalari saglayin.
+  Badlantilarda montaj, sékme ve bakim calismalari uygulamadan &nce tesisin basingsiz oldugundan emin olun.

Sicak yiizeylerde yanma tehlikesi

Isitma tesislerinde yiiksek yiizey sicakligi nedeniyle cilt yanabilir.
+  Koruyucu eldiven takin.

«  Cihazin yakinina uygun uyari isaretlerini yerlestirin.

Diisme veya ¢arpma nedeniyle yaralanma tehlikesi
Montaj sirasinda diisme veya tesis parcalarin carpma nedeniyle yaralanmalar.
+  Kisisel koruyucu ekipmani kullanin (kask, koruyucu kiyafet, is eldiveni, is ayakkabilar).

Yiiksek agirlik nedeniyle yaralanma tehlikesi
Cihazlar ¢ok agirdir. Bu nedenle yaralanma ve kaza tehlikesi s6z konusudur.
«  Tasima ve montaj icin uygun kaldirma gerecleri kullanin.

> Bilgil
Teknige uygun montaji ve isletime almayr montaj, isletime alma ve bakim belgelerinde onaylayin. Garanti haklar icin bu
on kosuldur.

- likisletime alma ve yillik bakim islemini, Reflex miisteri hizmetlerine yaptirin.
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6.1 Montaj kosullan

6.1.1 Teslimat kapsaminin kontrolii

Cihaz teslimat 6ncesinde itinayla kontrol edilir ve ambalajlanir. Tagima sirasindaki hasarlar miimkiindiir.

Asagidaki islemleri yapin:
1. Mal girisinden sonra teslimati kontrol edin.
+  Eksiksizlik bakimindan.
+  Nakliye sebebiyle olasi hasarlar agisindan.
Hasarlari belgelendirin.
Hasarlarin reklamasyonunu yapmak icin tagima sirketiyle iletisime gegin.

6.2 Hazirliklar

Teslim edilen cihazin durumu:

Cihazin yerine saglam bir sekilde oturdugundan emin olmak icin cihazin tiim vida baglantilarini kontrol edin. Gerekiyorsa vidalari
yeniden sikin.

Cihaz montaiji icin hazirliklar:
«  Yetkisiz kisilerin girmesi yasaktir.
+  Don olmayan, iyi havalandiriimis oda.
- Odasicakhgi 0 °Cila 45 °C (32 °Fila 113 °F).
«  Diiz, yeterli tasima kapasitesine sahip zemin.
- Hazneleri doldururken zeminin yeterli tasima kapasitesine sahip olmasini saglayin.
- Kontrol Ginitesinin ve haznelerinin ayni seviyeye yerlestirilmesi gerektigini dikkate alin.
+  Doldurma ve su tahliye olanagi.
— DIN 1988-100 ve En 1717 uyarinca bir DN 15 dolum baglantisi saglayin.
- lstege bagli bir soguk su ekleme imkani saglayn.
- Tahliye suyuicin bir ¢ikis saglayin.
+  Elektrik baglantisi, bakiniz boltim 5 "Teknik veriler" bakiniz sayfa 15.
+  Sadece onaylanmis tagima ve kaldirma gerecleri kullanin.
— Haznelerdeki baglanti noktalari, sadece kurulum esnasinda montaj yardimi olarak kullanilabilir.
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Montaj

6.3

Uygulama

DIKKAT

Teknige uygun olmayan montaj nedeniyle hasarlar
Boru hatlarinin baglantilari veya tesis tiniteleri nedeniyle cihaza fazladan yiik binebilir.

Cihazin boru hatlarinin tesise dogru gerilimsiz bicimde takilmasini saglayin.
ihtiyac halinde boru hatlarinin veya cihazlarin desteklenmesini saglayin.

Montaj icin asagidaki ¢alismalari yiriitiin:

6.3.1

Cihazin pozisyonunu ayarlayin.

Kontrol tinitesi, her iki tarafa, ana haznenin yanina veya 6niine
kurulabilir. Kontrol tinitesi ile ana hazne arasindaki mesafe,
birlikte teslim edilen baglanti seti uzunlugu ile belirlenir.

Cihazi konumlandirin.

Ana hazneyi ve istege bagli olarak miiteakip hazneleri tamamlayin.

Kontrol Unitesi ile tesis arasinda su tarafinda baglantilar kurun.

Terminal planina gore arabirimleri baglayin.

istege bagl miiteakip hazneleri su tarafinda kendi aralarinda ve ana hazne ile baglayin.

Bilgi!

Montaj sirasinda armatiirlerin kullanimini ve baglanti hatlarinin giris seceneklerini dikkate alin.

Konumlandirma

Kontrol Ginitesi
Ana hazne
Miiteakip hazne, opsiyonel

000087_001_R001
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6.3.2 Haznelerin kurulumu

DIKKAT

Teknige uygun olmayan montaj nedeniyle hasarlar
Boru hatlarinin baglantilari veya tesis tiniteleri nedeniyle cihaza fazladan yiik binebilir.

+  Cihazin boru hatlarinin tesise dogru gerilimsiz bicimde takilmasini saglayin.

+ ihtiyac halinde boru hatlarinin veya cihazlarin desteklenmesini saglayin.

Ana hazne ve miiteakip hazne kurulumunda asagidaki bilgileri

dikkate alin:

*  Haznelerin tiim flang delikler, g6zetleme ve bakim

delikleridir.

—  Hazneleri yanlarda ve Ustte yeterli mesafe kalacak

sekilde yerlestirin.

+  Hazneleri saglam bir yiizeye yerlestirin.
+  Haznelerin dik agili bir sekilde ve serbest bir konumda

durmasina dikkat edin.

+  Miteakip haznelerde ayni yapi tipinde ve 6l¢lide hazneler

kullanin.

* Seviye 6lcimi "LIS"in diizgiin calismasini saglayin.
DIKKAT Fazla basing nedeniyle maddi hasar. Hazneleri yere

sabitlemeyin.

+  Kontrol tinitesini haznelerle ayni seviyeye yerlestirin.

000038_001_R001
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633 Tesis sistemine baglanti

Tokezleyerek veya diiserek yaralanma tehlikesi

Kurulum sirasinda kablo ve boru hatlarina takilip tokezleyerek veya diiserek ezilmeler.

+  Kisisel koruyucu ekipmani kullanin (kask, koruyucu kiyafet, is eldiveni, is ayakkabilar).

+  Kontrol Unitesi ile hazneler arasinda kablolarin ve boru hatlarinin profesyonel désenmesine dikkat edin.

DIKKAT
Teknige uygun olmayan montaj nedeniyle hasarlar
Boru hatlarinin baglantilari veya tesis {initeleri nedeniyle cihaza fazladan yiik binebilir.

+  Cihazin boru hatlarinin tesise dogru gerilimsiz bicimde takilmasini saglayin.
+  Ihtiyac halinde boru hatlarinin veya cihazlanin desteklenmesini saglayin.

DIKKAT

Kablo ve boru hatlarinda hasar

Kablo ve boru hatlar hazneler ve kontrol Ginitesi arasina usuliine uygun sekilde ddsenmezse, zarar gorebilirler.
+  Kablo ve boru hatlarini zemin iistiine profesyonelce ddseyin.
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6.3.3.1 Su tarafi baglantisi

Bir 6rnek olarak, kontrol (initesinin ana hazneden 6nce montaji ve 2 miiteakip haznenin baglantisi tarif edilmektedir. Diger kurulum
cesitlerinde aynen yapilmasi gerekir.

2600 2150 2150
| >~t=0°C-70°C
o
S EC
2 %
‘SVe
RF
000103_001_R001
RF | Miteakip hazne PIS | Basing sensorii
RG | Anahazne AC | Basingh hava hatti
SV | Emniyet valfi EC | Genlesme hatti
PV | Manyetik valf

Seviye 6l¢iimii "LIS"in ¢alismasini saglamak icin, ana haznenin beraberindeki hortumla esnek olarak tesis sistemine baglanmak
zorundadir.

Ana haznenin ve opsiyonel miiteakip haznelerin genisleme hatti "EC"de bir emniyetli tapa ve bir tahliye konur. Birden fazla hazne oldugu
durumda tesis sistemine bir toplayici hat dosenir.

Tesis sitemine entegrasyon; 0 °C — 70 °C sicaklikta olan yerlerden gerceklestirilmelidir. Bu; i1sitma sistemlerinde, ireticinin doniisii ve
sogutma sistemlerinde ise gidisidir.

Sicakliklar 0 °C — 70 °C araliginin digindaysa, tesis sistemiyle Reflexomat arasinda genlesme hattina 6n hazneler monte edilmelidir.
Bilgi!

Reflexomatlarin veya on haznelerin kumandasiyla ve de genlesme hatlarinin boyutlarina iliskin detaylar planlama
belgelerinde verilmistir. Bununla ilgili Reflex planlama yonergesinde de bilgiler bulabilirsiniz.
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6.33.2 Kontrol iinitesinin baglantisi

Ornegin kumanda iinitesinin ana hazneden 6nce montaji ve 2 miiteakip haznenin baglantisi tarif edilmektedir. Diger kurulum
cesitlerinde aynen yapilmasi gerekir.

2600 =150 =150
| >~t=0°C-70°C

o

S EC

x X—](><r

‘SVe
RF
000103_001_R001

RF | Miiteakip hazne PIS | Basing sensorii
RG | Anahazne AC | Basingli hava hatti
SV | Emniyet valfi EC | Genlesme hatti
PV | Manyetik valf

+  Manyetik valf "PV", basing sensorii "PIS" ve bunlarin kablolari fabrikada ana hazneye 6nceden monte edilmistir.
- Kabloyu montaj borusunda, ana haznenin arka tarafindan, kontrol Ginitesine kadar gétiiriin.
+  Daha sonra ana hazneye seviye 6l¢limiinii monte edin, bakiniz b6lim 6.3.5 "Seviye él¢ciimiiniin montaji" bakiniz sayfa 25.
- Kabloyu, seviye 6l¢iimiiniin basing 6l¢iim kutusu "LIS"e monte edin ve kontrol Ginitesine kadar gétiiriin.
+  Esnek basingl hava hatti kontrol Ginitesiyle baglidir. Basingli hava hattini da montaj borusundan gegirin.
* 1 kompresorlii kumanda dinitesi:
- Basingl hava hattini dogrudan ana haznenin basingli hava baglantisina "AC" baglayin.
+ 2 kompresorlii veya ek miiteakip hazneli kumanda tnitesi:
- Once beraberindeki dagiticiyr ana haznenin basincl hava hattina "AC" takin.
-  Kompresorlerin basingl hava hatlarini dagiticidan baglayin.
- Miiteakip hazneleri beraberinde gelen baglanti setlerine baglayin.
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6.3.4 Harici bir basingli hava hattina baglama

Reflexomat'a opsiyonel olarak harici bir basingli hava hatti baglanabilir. Harici basingli hava hattina bir basing diisiiriicisii monte
edilmesine dikkat edilmelidir. Ayarlanacak asgari basing, haznenin basin¢ kademesine baglidir.

& 4
~] [~ @
[y P
PIS
PV
LIS
W—’—
000554_001_R001

1 Basing diisiiriiclisti, misteri tarafindan monte edilir PIS | Basing sensorii

2 Kir toplayicisi, miisteri tarafindan monte edilir SV | Emniyet valfi

3 Manometre, miisteri tarafindan monte edilir PV | Manyetik tagma valfi
4 Manyetik valf, Reflex'in teslimat kapsaminda yer alir LIS | Seviye olctimii

Kompresor yerine harici basingl hava hattinda hazne icin basingl havayi serbest birakan bir manyetik valf devreye alinir. Manyetik valf,
kontrol sistemi tarafindan tetiklenir. Manyetik valfin elektrik baglantisi, ilgili kontrol sisteminde kompresér terminali lizerinden yapilir.

Harici basin¢l havanin ézellikleri:

Kalite

- 2014/68 AB basingl cihazlar direktifi uyarinca sivi grubu 2.

- DINISO 8573-1 Sinif 1.
* Yagsiz

—  DIKKAT Yag iceren basincli hava nedeniyle membranda maddi hasar. Basincli havada yag olmamasini saglayin.
+  Hava basina

—  DIKKAT Haznede maddi hasar. Hava basinci, haznenin basing kademesine diisiiriilmelidir.

Bilgi!
Manyetik valfin elektrik baglantisi icin "Terminal plani" béliimiine bakiniz.
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6.3.5 Seviye dl¢limiiniin montaji

DIKKAT

Diizgiin yapilmayan montaj nedeniyle basing él¢iim kutusunda hasar
Seviye 6l¢imii "LIS" icin basing 6l¢iim kutusu yanlis monte edildiginde hasarlar, hatali fonksiyonlar ve hatali 6l¢iimler meydana gelebilir.
+  Basing dl¢tim kutusunun montajina yonelik bilgileri dikkate alin.

Seviye 6l¢imii "LIS", bir basing 6l¢tim kutusu ile calisir. Basing 6l¢ciim kutusunu, ana hazne nihai konumunda durdugunda monte edin,
bakiniz béliim 6.3.2 "Haznelerin kurulumu" bakiniz sayfa 20. Asagidaki bilgileri dikkate alin:

»  Anahaznenin hazne ayagindaki tasima emniyetini (dortgen ahsap) ¢ikarin.
+  Tasima emniyetinin yerine basing 6l¢iim kutusunu takin.

- 10001 (@ 1000 mm) hazne boyutundan itibaren basing 6l¢iim kutusunu birlikte teslim edilen vidalarla ana haznenin hazne
ayagdina sabitleyin.

+ Ornegin haznenin sonradan hizalanmasi gibi basing 6lciim kutusuna ani yiiklenimlerden kacinin.
«  Anahazneyi ve birinci miiteakip hazneyi esnek baglanti hortumlariyla baglayin.
- Cihazin yaninda verilen baglanti takimlarini kullanin, bakiniz bélim 6.3.2 "Haznelerin kurulumu" bakiniz sayfa 20.

* Anahazne hizalandiktan ve tamamen bosaltildiktan sonra doluluk seviyesinde bir sifir esitlemesi uygulayin, bakiniz boliim 9.3
"Kumandadaki ayarlari gerceklestirin" bakiniz sayfa 46.

Seviye dl¢limleri icin referans degerler:

Ana hazne Ol¢iim araligi
2001 0 -4 bar
300-5001 0-10 bar
600-10001 0- 25 bar
1500 - 20001 0- 60 bar
3000 - 5000 | 0- 100 bar
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Montaj

6.4 Takviye ve gaz alma varyantlar

6.4.1 Fonksiyon

Doluluk seviyesi, ana haznede seviye sensorii "LIS" lizerinden tespit edilir ve kumanda sisteminde degerlendirilir. Kumanda sisteminin
miisteri menisiinde belirtilen su seviyesinin altina inilmesi durumunda, harici su takviyesi aktiflestirilir.

6.4.1.1 Pompasiz su takviyesi

Manyetik valfli ve kiiresel vanali Reflexomat RS.

% S
wc e i, <
EC Y
N o=,
LIS
1 2 3 000109_001_R001

Reflexomat RS WC | Su takviye hatti

Kiresel vanali manyetik valf "Fillvalve" LIS | Seviye ol¢iimi

Reflex Fillset EC | Genlesme hatti
ST | Kir toplayicisi

icme suyuiile su takviyesinde entegre sistem ayinicili Reflex Fillset'in dnceden devreye sokulmasi 6nerilir, bakiniz bélim 4.6 "Opsiyonel ek
donanim" bakiniz sayfa 14. Onceden bir Reflex Fillset devreye almazsaniz, su takviyesi icin filtre gézenek genisligi > 0,25 mm olan bir kir
toplayicist "ST" kullanin.
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Montaj

6.4.1.2 Pompali su takviyesi

Reflex Fillcontrol Auto ile Reflexomat RS

wC
— <6 bar
{_ ST E
D<A
~ U
LIS — Y
2

000108_001_R001

1 Reflexomat RS ST | Kirtoplayicisi
2 Fillcontrol Auto EC | Genlesme hatti
WC | Su takviye hatti LIS | Seviye ol¢iimi

sayfa 14 . "ST" kir toplayicisi teslimat kapsamina dahildir.

Fillcontrol Auto, 8.5 bar'a kadar yiiksek sistem basinglarinda su takviyesi icin uygundur bakiniz b6lim 4.6 "Opsiyonel ek donanim" bakiniz

Turk —27
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6.4.1.3 Sertligi gidermeli ve hava almali su takviyesi

Reflexomat RS ve Reflex Servitec.

Ok

oz

EC

"

wc
D<= LA}

\ST

1 3 4
000107_001_R001
1 Reflexomat RS ST | Kirtoplayicisi
2 Reflex Servitec WC | Su takviye hatti
3 Reflex Fillsoft LIS | Seviye ol¢iimi
4 Reflex Fillset Impuls EC | Genlesme hatti

Gaz alma ve su takviyesi tinitesi Reflex Servitec tesis sistemindeki suyun ve takviyenin gazini alir. Basing tutmanin kontrolii iizerinden
tesis siteminin otomatik su takviyesi gerceklesir. Ayrica, Reflex Fillsoft ile su yumusatihr.

+  Reflex Servitec icin gaz alma ve su takviyesi (initesi, bakiniz béliim 4.6 "Opsiyonel ek donanim" bakiniz sayfa 14.
+  ReflexFillsoft sertlik giderme tesisleri ve Reflex Fillsoft impuls, bakiniz bbliim 4.6 "Opsiyonel ek donanim" bakiniz sayfa 14 .

Bilgi!

Reflex Fillsoft sertlik giderme tesisli donanimlarda Reflex Fillset Impuls'u kullanin.

+  Kumanda sistemi, su takviye miktarini degerlendirir ve sertlik giderme kartuslarinin degistirilmesi gerektigini bildirir.
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6.5 Elektrik baglantisi

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlikeye yol acabilecek yaralanmalar.

Akim tastyan bilesenlere temas edilmesi halinde hayati tehlikeye yol acabilecek yaralanmalar meydana gelebilir.

+  Cihazin monte edilecegi tesisin gerilimsiz olmasina dikkat edin.
+  Tesisin baska kisiler tarafindan tekrar ¢alistirilamayacagindan emin olun.

+  Cihazin elektrik baglantisindaki montaj ¢alismalarinin sadece elektronik uzmani tarafindan ve elektro teknik kurallar dogrultusunda

yapilmasini saglayin.

Elektrik baglantisinda bir baglanti parcasiyla bir kumanda bélimii arasinda ayirt edilir.

Ornek: Bir kompresérlii kumanda iinitesi

000106_001_R001

1 Baglanti parcasi kapadi (agilabilir)

Baglanti parcasinin arkasi

2 Kumanda bélimii kapagi (acilabilir)
+  RS-485 arabirimleri
+  Basing ve seviye cikislari

Kablo gecisleri

+  Besleme vessigorta

+  Gerilimsiz kontaklar

+  Kompresor "CO" baglantisi

3 Dokunmatik kumada

Asagidaki aciklamalar standart tesislerle ilgilidir ve misteriye ait gerekli baglantilarla sinirlidir.

1. Tesisi gerilimsiz duruma getirin ve tekrar calistirmaya karsi emniyete alin.

2. Kapaklan cikarin.

IKE Elektrik capmasi nedeniyle hayati tehlike. Cihaza ait devre kartinin parcalarinda sebeke fisinin gerilim beslemesinden
A\ TEHLIKE Elektrik deniyle hayati tehlike. Cih itd k larinda sebeke figini ilim besl ind
cekilmesinden sonra da 230 V seviyesinde gerilim bulunabilir. Kapaklarin ¢ikarilmasindan énce cihazin kumandasini tamamen
gerilim beslemesinden ayirin. Devre kartinin gerilimsiz olup olmadigini kontrol edin.

Baglanti parcasinin arkasindaki kablo deligi icin uygun bir civatali kablo baglantisi kullanin. Ornegin M16 veya M20.

Yerlestirilecek tiim kablolari civatali kablo baglantilarindan gegirin.
5. Tiim kablolar baglanti planlarina gére baglayin.

- Baglanti parcasi, bakiniz bélim 6.5.1 "Baglanti parcasinin baglanti plani” bakiniz sayfa 30.
- Kumanda béliimii, bakiniz bélim 6.5.2 "Kumanda béliimiiniin baglanti plani” bakiniz sayfa 32.
-  Miisteriye ait sigortaya bagl olarak cihazin baglanti gii¢lerini dikkate alin, bakiniz boliim 5 "Teknik veriler" bakiniz sayfa 15.
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6.5.1 Baglanti parcasinin baglanti plani
1 2
X1 CPU 45 44 43 42| |\
X2 CPU
[oF] l] as
123
2 2 16 &34
Crorrey W o] B
o 3
o| 8
3I—
05AT 05AT &
o0
] ol—ToL—To —|§
T i g
PE N L Yt NPE Y2 NPE Y3 NPE —— M1 N PE M2 N PE FB1 FB2a FB2b
1 2 3 456 789 10112 1314 27 15 16 17 31 18 19 20 21 22a22b
000082_001_R001
Basing ‘3 |Sigorta|ar
2 Seviye
Uil Sinyal islev Kablo baglantisi
numarasi
Besleme
X0/1
Besleme 230V .
X0/2 N Reflexomat RS 90 Miisteri tarafindan
X0/3 PE
X0/1 L1
X0/2 L2
Besleme 400 V .
X0/3 L3 Reflexomat RS 150 ... 580 Miisteri tarafindan
X0/4 N
X0/5 PE
Platin
4 Y1
5 N Su takviye valfi WV LIRS
secenek
6 PE
7 Y2
8 N Manyetik valf PV 1 miisteri tarafinda
9 PE
13 S miisteri tarafinda,
Kuru ¢alisma korumasi mesaji (gerilimsiz)
14 secenek
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Terminal
numarasl

23
24
25
35
36
37
38
39
40
41
42
43

44

22a
22b
27
31
45
51
52
53
54
55
56
57
58

Sinyal

NC

coMm

NO

+18 V (mavi)
GND

AE (kahverengi)
PE (yalitim)
+18 V (mavi)
GND

AE (kahverengi)
PE (yalitim)
+24V

E1
PE
N

Y3

N

PE

M1

N

PE

M2

N

PE

FB1

FB2a

FB2b

M1

M2

E2

GND

+24V (besleme)

0- 10V (ayar degeri)
0-10V (geri bildirim)
GND

+24V (besleme)

0- 10V (ayar degeri)
0-10V (geri bildirim)

islev

Toplu mesaj (potansiyelsiz)

Seviye 6l¢imii LIS analog giris
Ana haznede

Ana haznede basing PIS analog girisi

Dijital girisler

E1: Kontak su sayaci

Gerilim beslemesi

Manyetik valf PV 2

Kompresor 1230 V'luk sistemlerde,
400 V'luk sistemlerde motor kontaktortii 6K1

Kompresor 2 230 V'luk sistemlerde,
400 V'luk sistemlerde motor kontaktorii 6K5

Kompresor 1 gerilim kontroli
Kompresor 2 gerilim kontrolii

22aiile birlikte harici su takviyesi talebi
Kompresor 1 beslemesi icin diiz fis
Kompresor 2 beslemesi icin diiz fis

E2: Eksik su salteri

Manyetik valf 2

Manyetik valf 1

Kablo baglantisi

miisteri tarafinda,
secenek

miisteri tarafinda

miisteri tarafinda,
secenek

miisteri tarafinda,
secenek

fabrikada

bos

fabrikada

fabrikada

fabrikada

fabrikada
fabrikada
fabrikada
fabrikada
fabrikada

Reflexomat dokunmatik kumanda ile — 06.07.2016 - Rev. B

Turk — 31



6.5.2

Kumanda béliimiiniin baglant plani
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1 2 3 4|. 5 6

000041_001_R002

1 RS-485 arabirimleri 6 Basing ve seviye icin analog ¢ikislar
2 GC arabirimi 7 Pil bolmesi
3 GC arabirimi (yedek) 8 Bus modiili besleme gerilimi
4 SD karti 9 Baglanti RS-485
5 Besleme 10V 10 | Baglanti RS-485
Ul Sinyal islev Kablo baglantisi
numarasl
1 A .. .
2 B RS_48.5 arabirimi Miisteri tarafindan
S1 baglantisi
3 GND S1
4 A
RS-485 arabirimi L
> B S2 modiilii: Genisletme veya iletisim modiild LI SNEL L
6 GND S2
18 Y2PE (koruma)
19 Basing
Analog cikislar: Basing ve seviye L
20 GNDA Standart 4 — 20 mA Miisteri tarafindan
21 Seviye
22 GNDA
7 +5V
8 RxD
GC arabirimi: Temel platin arabirimi Fabrika tarafindan
9 TxD
10 GND 101
11 +5V
12 RxD GC arabirimi: Temel platin arabirimi
13 TxD (Yedek)
14 GND 102
15
10V~
16 Besleme 10V Fabrika tarafindan
17 FE
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6.5.3 RS-485 arabirimi

RS-485 S1 ve S2 arabirimlerinden kumandanin tiim bilgileri sorgulanabilir ve kumanda merkezleri veya diger cihazlarla iletisim icin
kullanilabilir.

+  S1arabirimi

- Bir Master Slave baglanti devresinde bu arabirimle maksimum 10 cihaz ¢alistinlabilir.
+  S2arabirimi

- Basing "PIS" ve seviye "LIS".

—  Kompresoriin "CO" calisma durumlari.

- Tasma hattindaki manyetik valfin "PV" calisma durumlari.

- Sutakviyesinin manyetik valfinin "WV" calisma durumlari.

- Kontak su sayacinin kiimiilatif miktari FQIRA +.

- Tum mesajlar, bakiniz b6liim 9.3.3 "Mesajlar" bakiniz sayfa 50.

- Hata hafizasinin tiim girigleri.

6.5.3.1 RS-485 arabirimin baglantisi

Arabirimi agagidaki sekilde baglayin:
1. Arabirim baglantisi icin su kabloyu kullanin:
- Liycy (TP), 4 x 2 x 0,8, maksimum toplam Bus uzunlugu 1000 m.
2. Arabirimi kumanda dolabindaki platinin 29, 30, 31 terminallerine baglayin.
- Arabirimin baglantisi icin, bakiniz bolim 6.5 "Elektrik baglantisi” bakiniz sayfa 29.

3. Cihaz, RS-485 arabirimini desteklemeyen bir kumanda merkeziyle baglantili olarak kullanildiginda (6rn. RS-232 arabirimi) bir
adaptor kullanin,

6.6 Montaj ve isletime alma belgesi
Tip levhasindaki veriler: Po
Tlp Psv
Uretim numarast:

Cihaz; kullanim kilavuzu dogrultusunda takilip isletime alinmigtir. Kumanda ayari yerel kosullara uygundur.
Bilgi!

Cihazin fabrikada ayarlanmis degerleri degistirilirse bunu bakim belgesinin tablosuna yazin, bakiniz b6lim 10.4 "Bakim
belgesi " bakiniz sayfa 59.

montaj igin

Yer, Tarih Firma imza

isletime alma i¢in

Yer, Tarih Firma imza
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7 iIk isletime alma

> Bilgil
Teknige uygun montaji ve isletime almayr montaj, isletime alma ve bakim belgelerinde onaylayin. Garanti haklar icin bu
on kosuldur.

- likisletime alma ve yillik bakim islemini, Reflex miisteri hizmetlerine yaptirin.

7.1 isletime alma kosullarinin kontrolii

Cihaz montaj béliimiinde aciklanan calismalar tamamlandiginda ilk isletim icin hazirdir. ilk isletime almaya yénelik asagidaki bilgileri
dikkate alin:

+  Kontrol Ginitesi, ana hazneye ve gerekirse miiteakip haznelere monte edilmistir.

+  Haznelerin tesis sistemine giden su tarafindaki baglantilar olusturulmustur.

«  Hazneler suile dolu degildir.

+  Haznelerin tahliyesi icin valfler agiktir.

«  Tesis sistemine su dolduruldu ve tesis sistemindeki gazlar tahliye edildi.

+  Elektrik baglantisi gecerli ulusal ve yerel talimatlar dogrultusunda olusturulmustur.
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7.2 Kumanda sistemi icin Py asgari igletim basincinin tespiti

Asgari isletim basinci "Po", basing tutmanin konumuna gore tespit edilir. Kumandada minimum ¢alisma basincindan "Py" manyetik valfin
"PV" ve kompresoriin "CO" salter noktalari hesaplanir.

Emniyet valfinin devreye girme basinc "Ps,"

Manyetik valf "ACIK" = son basing "P."

20,5 bar

Uberstréomventil AUF

[ Uberstrémventil ZU / Kompressor AUS

Ok

Ko

Manyetik valf "KAPALI" / kompresor 'KAPALI" | | 0.1 bar
0,1 bar
Kompresér "ACIK" = Baslangic basina"P," | 1 Kompressor EIN
0,3 bar
Minimum isletme basinci "Py" 1
0...0,2 bar
Statik basing ,Ps” *}{7
PV
hSt ®CO
PO

O

000091_001_R001

Asgari isletim basinci "Po" asagidaki gibi hesaplanir:

Po=Ps + Pp + 0,2 bar*

Hesaplanan degeri, kumanda sisteminin start cevrimine girin, bakiniz
bélim 7.3 "Kumandanin baslangig rutinini ayarlanmasi" bakiniz sayfa 36.

Ps: = hst/10 hs: metre biriminde
Po=0,0 bar sigorta sicakliklari < 100 °Ciicin
Po=0,5 bar sigorta sicakliklari = 110 °Ciicin

*0,2 bar eklenmesi dnerilir, asirn durumlarda ekleme yapilmamalidir

Asgari isletim basinci "Po" icin hesaplama 6rnegi:
Isitma tesisi: Statik yiikseklik 18 m, akis sicakhgi 70 °C, sigorta sicakligi 100 °C,.

Hesaplama 6rnegi:
Po=Ps+Pp+0,2 bar*
Pst=hs/10

Ps=18 m/10

Ps=1,8 bar

Po=10,0 bar, 100 °Cssigorta sicakliginda

Po=1,8 bar + 0 bar + 0,2 bar

Po=2,0 bar

Bilgi!

Asgari isletim basincinin "Py" altina inilmemesine dikkat edin. Boylece alcak basing, buharlasma ve kavitasyon énlenir.
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>

Kumandanin baglangig rutinini ayarlanmasi

Bilgi!

ilk devreye sokmada baslangic rutininin bir defaligina gecilmesi gerekir.

+  Kumandayi kullanma bilgileri icin, bakiniz béliim 9.1 "Kumanda alaninin kullanimi" bakiniz sayfa 44.

Baslangic rutini, cihazin ilk isletime alinmasi igin gerekli olan ayarlari uyarlamak i¢in kullanilir. Bu islem kumandanin ilk defa agilmasi ile
baslar ve sadece bir kere yapilabilmektedir. Ayarlarin degisiklikleri veya kontrolleri, miisteri meniistindeki baslangi¢ rutininden ¢iktiktan
sonra yapilabilir, bakiniz boliim 9.3.1.1 "Misteri meniisiine genel bakis" bakiniz sayfa 46.

Ayarlama seceneklerine ti¢ basamakli bir PM kodu atanmigtir.

Adim
1

2
3
4

o N o U

>

PM kodu

001

005

002
003
121

Bilgi!

Agiklama

Baslangic rutininin baslangici

Dili secin

Hatirlama: Montajdan ve devreye sokmadan 6nce kullanim kilavuzunu okuyun!

Min. ¢alisma basincini "Po" ayarlayin, bakiniz béliim 7.2 "Kumanda sistemi icin Po asgari isletim basincinin

tespiti" bakiniz sayfa 35.

Saati ayarlama

Tarih ayarla

Ana haznenin nominal hacmini segin

Sifir esitlemesi: Ana hazne tamamen bosaltiimalidir
Seviye dl¢timiiniin sinyalinin secilen ana hazneye esit olup olmadigi kontrol edilir

Baslangic rutininin sonu. Durdurma isletimi aktiftir.

Kumanda iinitesindeki ana salterden kumandanin gerilim beslemesini (230 V) saglayin.

Cihaz ilk defa calistirldiginda otomatik olarak baslangig rutinin ilk sayfasi gosterilir.

1. "Tamam" diigmesine basin. Baslangig rutini adim 1

- Baslangig rutini bir sonraki sayfaya gecer.

Tesisi devreye sokmanin baslangig
rutini!

Sistem tipi: Reflexomat RS ../1

LD

O

27bar ] %25
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2. lstediginiz dili secin ve girisi "Tamam" diigmesiyle onaylayin.

3. Hesaplanan minimum calisma basincini ayarlayin ve girisi
"Tamam" diigmesiyle onaylayin

—  Minimum isletme basincini hesaplamak igin, bakiniz
b6liim 7.2 "Kumanda sistemi icin Py asgari isletim
basincinin tespiti" bakiniz sayfa 35.

4. Saatiayarlayin.

"Sola" ve "Saga" diigmeleriyle gdsterge dederini
degistirin.

- "Yukar" ve "Asagi" diigmeleriyle gosterge degerini
degistirin

- "Tamam" diigmesiyle girisleri onaylayin.

- Birhata meydana geldigi sirada saat, kumanda
sisteminde hata hafizasina kaydedilir.

5. Tarihi ayarlayn.

"Sola" ve "Saga" diigmeleriyle gdsterge dederini
degistirin.

- "Yukar" ve "Asagi" diigmeleriyle gosterge degerini
degistirin

- "Tamam" diigmesiyle girisleri onaylayin.

- Birhata meydana geldiginde tarih, kumanda sisteminde
hata hafizasina kaydedilir.

Baglangic rutini adim 2

(001) Dil

Almanca

ingilizce

2.7 bar

] s

Baslangig rutini adim 4

=]
X

(005) Min. calisma basinci Py

1.8 bar |

4 %ﬁ

2.9 bar

] %o

Baslangig rutini adim 5

il
Xl

(002) Saat

09:30 |

Q&

s =

2.9 bar

] o

Baslangig rutini adim 6

(003) Tarih

03.04.14

q&

R

2.9 bar

] wo
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6. Anahaznenin boyutunu secin.
"Yukan" ve "Asagi" diigmeleriyle gosterge degerini
degistirin
- "Tamam" diigmesiyle girisleri onaylayin.
- Anahazne bilgilerini model plakasinda veya bakiniz

bolim 5 "Teknik veriler" bakiniz sayfa 15 {izerinde
bulabilirsiniz.

- Kumanda sistemi, seviye 6l¢iimii sinyalinin ana
haznenin boyut bilgileri ile uyumlu olup olmadigini
kontrol eder. Bunun icin ana hazne tamamen
bosaltilmalidir, bakiniz b6liim 6.3.5 "Seviye 6l¢iimiiniin
montaji" bakiniz sayfa 25.

7. "Tamam" diigmesine basin.
- Sifir esitlemesi gerceklestirilir.

- Sifir esitlemesi basariyla tamamlanmadiginda, cihaz
devreye sokulamaz. Bu durumda fabrikanin miisteri
hizmetlerini haberdar edin, bakiniz bolim 12.1 "Reflex
fabrika misteri hizmetleri" bakiniz sayfa 62.

Bilgi!

Bagslangi¢ rutini adim 7

(121) Hazne biiyiikltigu

Agirlik 149 kg

Hacim 800 |

Cap 740 mm ‘ 800 I

29bar ] w0

Sifir esitlemesi

Hazne, sifir esitlemesi icin tamamen
bosaltilmalidir.

Sifir esitlemesi simdi uygulansin mi?

29bar ] %o

Baslangic rutinini sonlandirldiktan sonra durma isletimi modunda olursunuz. Heniiz otomatik isletim moduna gecmeyin.
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74 Haznelerin havasinin tahliyesi

Sicak yiizeylerde yanma tehlikesi
Kompresdrdeki yiiksek yiizey sicakligi nedeniyle cilt yaniklari olusabilir.

+ Ornegin koruyucu eldiven gibi uygun koruyucu ekipman kullanin.

Onyiikleme islemi tamamlandiktan sonra ana hazne ve gerekirse miiteakip haznelerin havasi alinmalidir.
+  Haznelerin tahliyelerini agin ki, hava gikabilsin.
+  Kumanda sisteminin kumanda alanindan otomatik modu secin, bakiniz b6lim 8.1.1 "Otomatik isletim" bakiniz sayfa 41 .

Kompresor "CO", havalandirma icin gerekli basinci olusturur. Bu basing ayarlanmig olan minimum calisma basincinin 0,4 bar iizerindedir.
Haznelerin membranlari bu basinca maruz kalir ve boylece haznelerin su tarafinin havasi alinir. Kompresor otomatik olarak kapandiktan
sonra, tim haznelerin tahliyeleri kapatilmalidir.

> Bilgi!
Kontrol {initesinden haznelere kadar tim basingli hava hatlarinin sizdirmazhgini kontrol edin. Daha sonra, tesis sisteminin
su tarafindaki baglantilari saglamak icin, haznelerdeki tiim kapak valflerini yavasca agin.

7.5 Haznelere su doldurma

Kusursuz dolumun 6n sarti, takviye basincinin ayarlanmig olan minimum basing "Po"dan en az 1.3 bar daha yiiksek olmasidir.
+  Otomatik takviyesiz:

- Hazneler; tahliyeleri veya tesis sistemi iizerinden hazne hacminin %30'una kadar tek tek elle doldurulur, bakiniz béliim 6.4
"Takviye ve gaz alma varyantlar" bakiniz sayfa 26 .

+  Otomatik takviyeli:

— Hazneler otomatik olarak, kap hacminin %12'sine kadar doldurulur, bakiniz béliim 6.4 "Takviye ve gaz alma varyantlan" bakiniz
sayfa 26.

Reflexomat dokunmatik kumanda ile — 06.07.2016 - Rev. B Tark — 39



7.6 Otomatik isletiminin baslatiimasi

Otomatik calisma, ilk devreye sokmanin bitisi olarak gerceklestirilir. Asagidaki gereksinimleri otomatik mod icin yerine getirilmelidir:
Cihaz, basingli hava ve su ile doludur.
Gerekli tiim ayarlar, kumandaya girilmistir.

Kumanda sisteminin kumanda alaninda otomatik modu baslatin.

1. "OTOMATIK" diigmesine basin. Reflexomat RS../1

- Kompresor "CO1" calisir.

Sistem
AUTO

NSP

BC_

@HOE

Bilgil
ilk isletime alma burada tamamlanmistr.
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8 isletim
8.1 isletim tiirleri
8.1.1 Otomatik igletim

ilk isletime alma islemi basarili olduktan sonra cihazdan otomatik isletimi baslatin. Otomatik isletim, cihazin siirekli isletimi icin uygundur
ve kumanda sistemi asagidaki fonksiyonlar denetler:

»  Basin¢tutma
+  Genlesme hacmini dengeleme
+  Otomatik su takviyesi

1. "OTOMATIK" diigmesine basin. Reflexomat RS../1

- Kompresor "CO" ve manyetik valf "PV1", kumanda
tarafindan, basing + 0,1 bar ayarinda sabit kalacak
sekilde ayarlanir.

- Anzalar ekranda gosterilir ve degerlendirilir.

Sistem
AUTO

NSP

BC_

@HOE
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isletim

8.1.2 Manuel igletim

Mandiiel isletim testler ve bakim ¢alismalari icindir.
Mantel isletimde asagidaki fonksiyonlari secebilir ve bir test akigi uygulayabilirsiniz:
+  Kompresor "CO1"

Tagma hattinda "PV1" manyetik valf

Su takviyesi manyetik valfi "WV1"

Ayni anda birden fazla fonksiyonu calistirma ve paralel olarak test etme imkaniniz vardir. Fonksiyonu agma ve kapatma, ilgili digmeye
basilarak gerceklestirilir:

- Diigme yesil vurgulanmistir. Fonksiyon kapalidir.
istediginiz diigmeye basin:
- Diigme mavi vurgulanmistir. Fonksiyon calistiriimistir.

1. "Manuel mod" diigmesine basin. Reflexomat RS .../1
2. lstediginiz fonksiyonu secin.

+  Kompresor "CO1"

+  Tasma hattinda "PV1" manyetik valf

0%,

+  Sutakviyesi manyetik valfi "WV1"

AUTO
Dolum seviyesinin ve hazne basincinin degisikligi ekranda
gosterilir.

2.9 bar Sistem

Kompresor "CO1"

Tasma hattinda "PV1" manyetik valf

Z | X
Q| Oo| O
S|2\3
5 |& R

Su takviyesi manyetik valfi "WV1"

Bilgi!
Guvenlik bakimindan 6nemli parametrelere uyulmazsa manuel isletim yiriitiilemez.
- Givenlikle ilgili ayarlara uyulmadiginda salter bloke edilir.
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8.13

Durma iletimi

Durma isletimi cihazin isletimi icindir.

Durma isletiminde cihaz ekrandaki gostergeler harig islevsizdir. Fonksiyon denetimi yapilmaz.

Asagidaki fonksiyonlar devre disidir:

Kompresor "CO" kapanmis.

Tasma hattindaki "PV" manyetik valf kapalidir.
Su takviye hatti manyetik valfi "WV" kapali.

1.

"Dur" diigmesine basin.

>

O)&;

AUTO

SA%

Reflexomat RS../1

Sistem

NSP

BC_

Bilgi!
Durma isletimi 4 saatten uzun siire etkinse bir mesaj verilir.
Miisteri meniisiinde "Potansiyelsiz ariza kontagi?" "Evet" olarak ayarlanmigsa mesaj toplu mesaj kontaginda verilir.
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9 Kumanda

9.1 Kumanda alaninin kullanimi

+  Yardim metinlerinin gériintiilenmesi.

s \__ i
9 stop) >
10 — AUTO & \_ 5
1 _//fy d 7 D
A& OK
12—
D ¢ /
13— [ 1 I
2 3 4
000039_001_R001
Bildirim satiri 8 Gosterge degeri
2 "W /" A" digmeleri 9 "Manuel mod" diigmesi
- Rakamlari ayarlayin. +  Calisma kontrolleri igin.
3 "< /"P" diigmeleri 10 | "Durdurma isletimi" diigmesi
+  Rakamlari segin. +  Devreye sokmaicin.
4 "Tamam" diigmesi 11 | "Otomatik caligma" diigmesi
+  Girisi onaylayin/kapatin. «  Surekliisletim icin.
*  Meniide ilerleyin.
5 "Yukari" / "asadi" ekran kaydirmasi 12 | "Ayar menisi” digmesi
+  Meniide "gezinin". «  Parametreleri ayarlamak igin.
Hata hafizasi.
Parametre hafizasl.
+  Gosterge ayarlari.
«  Anahazne bilgisi.
+  Yazihm siiriimi bilgisi.
6 "Geri git" digmesi 13 | "Bilgi meniisi” digmesi
«  ptal. «  Genel bilgilerin goriintiilenmesi.
*  Ana meniiye geri git.
7 "Yardim metinlerini gdster" diigmesi
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9.2

Dokunmatik ekrani kalibre edin

istediginiz diigmelere dogru basilmadiginda, dokunmatik ekran kalibre edilebilir.

1.
2.
3.

Cihazi ana salterden kapatin.

Parmaginizla siirekli dokunmatik alana dokunun.

Ana salteri, dokunmatik alana dokunmaya devam ederek

acin.

- Kumanda, program baglangicinda otomatik olarak
"Giincelle/Teshis" fonksiyonuna geger.

"Dokunmatik kalibrasyonu" diigmesine basin.

Sirayla dokunmatik ekranda gosterilen carpilara basin.
Cihazi ana salterden kapatin ve sonra tekrar agin.

Dokunmatik ekran tamamen kalibre edilmistir.

R-S-I Giincelle/Teshis

Uygulamayi giincelleme (SD karti)

Uygulamayi giincelleme (SD karti)

Dokunmatik kalibrasyo%

Uygulamayi Baslat
Teshis (R-S-1)

09.04.14
11:53:38

5

Liitfen kirmizi carpiya ... basin...

L7

Lo~
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93 Kumandadaki ayarlar gergeklestirin

Kumandadaki ayarlar, secilen ve aktif isletim tlirlinden bagimsiz olarak gerceklestirilebilir.

9.3.1.1 Miisteri meniisiine genel bakig

Tesise 6zgii degerler, miisteri meniisiinden diizeltilir veya sorgulanir. ilk isletime alirken dncelikle fabrika ayarlari tesise 6zgii kosullara
uyarlanmalidir.

Bilgi!
Kullanim agiklamasi, bakiniz bélim 9.1 "Kumanda alaninin kullanimi” bakiniz sayfa 44.
Ayarlama se¢eneklerine {i¢ basamakli bir PM kodu atanmigtir
PM kodu Agiklama

001 Dili secin
002 Saati ayarlama
003 Tarih ayarla

Sifir esitlemesini gergeklestirin
—  Anahazne bos olmalidir!
- Seviye 6l¢iimiiniin sinyalinin secilen nedene gdre makul olup olmadigi kontrol edilir.

005 Min. ¢calisma basincini P ayarlayin, bakiniz bélim 7.2 "Kumanda sistemi icin Po asgari isletim basincinin tespiti" bakiniz
sayfa 35.
Takviye >
021 +  Sutakviyesi ACIK, ... %
022 +  Sutakviyesi KAPALI, ... %
023 »  Maksimum su takviyesi siresi ...dak
024 »  Maksimum su takviyesi periyotlari ... /2 saat
027 »  Kontak su sayacli "Evet/Hayir"
— "Evet"ise, 028 ile devam edin
028 +  Sutakviyesi miktarini sifirla "Evet/Hayir"
029 +  Maksimum su takviyesi miktari ... |
030 +  Sertligi gidermeli "Evet/Hayir"
—  "Evet"ise, 031 ile devam edin
031 +  Sutakviyesini kapat "Evet/Hayir" (su kapasitesi tiikenmisse)
033 «  Sertlik rediiksiyonu ... °dH = GHist — GHsoll
032 *  Yumusatma suyu kapasitesi

+  Fillsoft I: Yumusatma suyu kapasitesi = 6000 | / Sertlik rediiksiyonu
+  Fillsoft Il: Yumusatma suyu kapasitesi = 12000 | / Sertlik rediiksiyonu

034 «  Degistirme araligi. .. ay (iireticiye gore sertligi giderme kartuslar).
007 Bakim araligi... ay
008 Potansiyelsiz kontak

*  Mesaj se¢imi >
*+ Mesaj secimi: sadece "V" ile isaretlenen mesajlar verilir.
+  Tiim mesajlar: Tim mesajlar verilir.

Hata hafizasi > Tiim mesajlarin ge¢misi
Parametre hafizasi > Parametre girisinin ge¢misi
Gosterge ayarlan > Parlaklik, koruyucu

009 +  Parlaklik ... %

010 +  Koruyucu parlakhgi ... %

011 »  Koruyucu gecikmesi ...dak
Bilgiler >

«  Kap: Hazne hakkindaki bilgiler
*  Yazihm stirimii
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9.3.1.2 Miisteri meniisiinii ayarlayin - 6rnek saat

Asagida, tesise 6zel degerleri ayarlama, saat 6rneginde gosterilmistir.

Tesise 6zel degerleri uyarlamak icin asagidaki adimlari izleyin:

1. "Ayarlar" diigmesine basin.
- Kumanda, ayarlama alanina geger.

@&

AUTO

Sistem

NSP

BC_

S)S

2. "Misteri >" diigmesine basin.

Ayarlar

- Kumanda, misteri meniisiine gecer.

3. lstediginiz alana basin.
- Kumanda, secilen alana geger.
- Ekran kaydirmasiyla listede gezinebilirsiniz.

Misteri xa~~
N

Servis >

OK

2.9 bar |:| 0%

Ayarlar > Miisteri X
(0071) Dil 5 A
(002) Saat INV2AN 11:21

)
(003) Tarih 05.11.13

Sifir esitlemesi uygula

L~/

2.9 bar D 0%
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4. Miinferit alanlarin tesise 6zel degerlerini ayarlayin. Ayarlar > Msteri

"Sola" ve "Saga" diigmeleriyle gosterge degerini (002) Saat
degistirin.

- "Yukari" ve "Asadi" digmeleriyle gosterge degerini [

degistirin

1:14 |

- "Tamam" diigmesiyle girisleri onaylayin.

"i" digmesine basildiginda, secilen alanla ilgili bir yardim
metni gosterilir.

"X" diigmesine basildiginda, ayarlar kaydedilmeden giris (g C/\\@
iptal edilir. Kumanda, otomatik olarak listeye geri doner.

2.9 bar ] ow

93.2 Standart ayarlar

Cihazin kumandasi su standart ayarlarla teslim edilir. Degerler miisteri meniisiinde yerel kosullara uyarlanabilir. Ozel durumlarda miisteri
mendisiinde ilave bir uyarlama miimkiindiir.

Miigteri meniisii

Parametre Ayar Not

Lisan DE Menii yonlendirmesinin dili.

Minimum isletme basinci "Po" 1.8 bar bakiniz béliim 7.2 "Kumanda sistemi i¢in Po asgari isletim
basincinin tespiti" bakiniz sayfa 35.

Sonraki bakim 12 ay Bir sonraki bakima kadar bekleme siiresi.

Potansiyelsiz ariza kontagi EVET bakiniz bolim 9.3.3 "Mesajlar" bakiniz sayfa 50.

Su takviyesi

Su takviye "ACIK" %8

Su takviye "KAPALI" %12

Maksimum ilave besleme miktari 0 litre Sadece miisteri menisiinde Su takviye altinda "Su sayacli
Evet" secildiginde.

Maksimum ilave besleme siiresi 30 dakika

Maksimum takviye cevrimleri 2 saatte 6 cevrim

Sertligi giderme (sadece "sertligi giderme
ile Evet" oldugunda)

ilave beslemeyi kapatma Hayir Artik kapasitesi durumunda yumusak su =0
Sertlik rediiksiyonu 8°dH = Nominal - Giincel

Maksimum ilave besleme miktari 0 litre

Yumusatma suyu kapasitesi 0 litre

Kartus degisimi 18 ay Kartusu degistirin.
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Servis menisii

Parametre

Basing tutma

Kompresor "ACIK"

Kompresor "KAPALI"

"Kompresor calisma siiresi asildi" mesaji

Tasma hatti "KAPALI"

Tasma hatti "ACIK"

Maksimum basing

Doluluk seviyeleri

Su eksikligi "ACIK"

Su eksikligi "KAPALI"

Tasma hattinda manyetik valf "KAPALI"
Kontak basina su miktari

Ayar

Po + 0,3 bar
Po + 0,4 bar
240 dakika

Po + 0,4 bar
Po + 0,5 bar
Po + 3 bar

%5

%12

%90

10 litre / kontak

Not

Fark basinci, asgari isletim basinci "Py"a eklendi.
Fark basinci, asgari isletim basinci "Py"a eklendi.

240 dakika kompresor ¢alismasinin ardindan bu
ekranda gosterilir.

Fark basinci, asgari isletim basinci "Po"a eklendi.
Fark basinci, asgari isletim basinci "Py"a eklendi.
Fark basinci, asgari isletim basinci "Py"a eklendi.

istege bagh olarak, bir kontak su sayaci monte e
(6rnegin Fillset Impuls).

mesaj,

dilmisse
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933 Mesajlar

Mesajlar, normal durumdan gegersiz sapmalardir. Bunlar RS-485 arabiriminden veya gerilimsiz iki mesaj kontagindan verilebilir.
Mesajlar, kumandanin ekranindaki bir yardim metniyle gdsterilir.

Mesajlarin nedeni isletici veya uzman bir isletme tarafindan giderilir. Bu miimkiin degilse, Reflex fabrika miisteri hizmetleriyle irtibata
gecin.

p  Bigl

Kumandanin kumanda alanindaki "Tamam" diigmesiyle nedenin giderildigi onaylanmalidr.

> Bilgi!
Potansiyelsiz kontaklar, miisteri meniisiinde ayarlar, bakiniz boliim 9.3 "Kumandadaki ayarlari gerceklestirin" bakiniz
sayfa 46.

Bir hata mesajini sifirlamak icin asagidaki adimlari izleyin:

1. Ekrana basin.

Sistem

NSP

BEC_

2 Hata mesaj

- Gegerli hata mesajlan gésterilir. Guncel bildirimler

2. Birhata mesajina basin.

01 Minimum basing

02. 1 Su eksikligi salteri \3

OREI®OF OREIGOEF
X

2 Hata mesajl

- Hatanin olasi nedenleri gésterilir Guincel bildirimler
3. Hata giderildikten sonra hatayi "Tamam" tusuyla onaylayin. 02.1 Su eksikligi

Olasi nedenleri

D> X

—  Pompa 1 calismasinda kuruma korumasi

- Sutakviyesi dnlenmemistir

- Sutakviye hattindaki kir toplayicisi tikanmig
- Su takviyesi manyetik valfi aciimiyor

- Tesisteki bliyiik gaz miktarlan

- Anza giderildi ve onaylanabilir.
: ! oK </
o4bar ] %29
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ER kodu Mesaj Potansiyelsiz Sebepler Giderme Mesaiji sifirlama
kontak
01 Min. basing - Ayar degeri asild1. Ayar degerini misteri veya "Tamam"
Tesiste su kaybi. servis meniisiinde kontrol edin.
Kompresor arizasi Su seviyesini kontrol edin.
Kumanda sistemi, Kompresorii kontrol et.
manuel isletimde. Kumanda sistemini, otomatik
isletim moduna alin.
02.1 Su eksikligi - Ayar degerinin altinda Ayar degerini misteri veya -
02.2 kompresor 1 kalindi. servis mentstinde kontrol edin.
Su eksikligi Su takviyesi islevsiz. Gerekirse elle takviye edin.
kompresor 2 Tesiste hava mevcut. Manyetik valfinin "PV1"
Kir toplayicisi tikal. fonksiyonunu kontrol edin.
Kir toplayicisini temizleyin.
03 Yiiksek seviye - Ayar degeri asild1. Ayar degerini misteri veya -
Su takviyesi islevsiz. servis mentsiinde kontrol edin.
Miisteri tarafinda isi Manyetik valfinin "WV1"
aktancisinda kagak fonksiyonunu kontrol edin.
lizerinden su girisi. Ana haznedeki suyu tahliye
Hazneler gok kiiguk. edin.
Miisteri tarafindaki su
tastyiaisini kacak bakimindan
kontrol edin
04.1 Kompresor 1 - Kompresor devre disi. Kompresoriin "CO" calisip "Tamam"
04.2 Kompresor 2 Sigorta hasarli. calismadigini kontrol edin.
- Manuel modda kontrol
edin, karsi basinci diistiriin.
Sigortayi degistirin.
05 Kompresoriin ek - Ayar degeri asild. Ayar degerini misteri veya -
calisma siiresi Tesiste yiiksek su servis meniisiinde kontrol edin.
kaybi. Su kaybini kontrol edin ve
Hava hatlarinda gerekirse durdurun.
sizintl. Hava hatlarindaki olasi
Tasma hattinda kacaklar giderin.
manyetik valf Manyetik valfinin "PV1"
kapanmiyor. fonksiyonunu kontrol edin.
06 ilave besleme siiresi - Ayar degeri asild1. Ayar degerini misteri veya "Tamam"
Tesiste su kaybi. servis meniisiinde kontrol edin.
Takviye bagli degil. Su seviyesini kontrol edin.
ilave besleme hatti ilave besleme hattini baglayin.
cok kigiik. Su takviye miktarini artirin.
Su takviyesi histerezi Su takviyesi histerezini servis
cok biiyiik. mendisiinden diizeltin.
Reflexomat dokunmatik kumanda ile — 06.07.2016 - Rev. B Tirk — 51



ER kodu Mesaj Potansiyelsiz Sebepler Giderme Mesaiji sifirlama
kontak
07 ilave besleme - +  Ayar degeri asild1. +  Ayar dederini misteri veya "Tamam"
cevrimleri +  Tesiste kacak var. servis meniisiinde kontrol edin.
+  Tesisteki olasi kacaklari
sizdirmaz hale getirin.
08 Basing dl¢limii - Kumanda sistemi yanlis +  Fisi takin. "Tamam"
sinyal aliyor. +  Basing sensériiniin
fonksiyonunu kontrol edin.
+  Kabloyu hasar bakimindan
kontrol edin.
09 Seviye dl¢limii - Kumanda sistemi yanlis +  Yag o6l¢iim kutusunun "Tamam"
sinyal aliyor. fonksiyonunu kontrol edin.
+  Kabloyu hasar bakimindan
kontrol edin.
+  Fisi takin.
10 Maksimum basing - «  Ayar degeri asild1. +  Ayar dederini miisteri veya "Tamam"
«  Tasma hattiislevsiz. servis meniisiinde kontrol edin.
«  Kir toplayicisi tikali. +  Tasma hattinin fonksiyonunu
kontrol edin.
+  Kirtoplayicisini temizleyin.
11 Takviye Miktar - Sadece miisteri +  Ayar dederini misteri veya "Tamam"
mendisiinde "Su sayaciyla" servis meniisiinde kontrol edin.
etkin oldugunda. «  Tesiste su kaybi olup olmadigini
+  Ayar degeri asild1. kontrol edin ve gerekirse
«  Tesiste yiiksek su kapatin.
kaybi. +  Kontak basina su miktari servis
mendisiinde yanlis ayarlanmis.
15 Takviye Valf - Kontak su sayaci ilave +  Su takviyesi valfini "WV" "Tamam"
besleme talebi olmadan sizdirmazlik icin kontrol edin.
saylyor.
16 Gerilim kesintisi - Gerilim mevcut degil. Gerilim beslemesini olusturun. -
19 Dur > 4 saat - 4 saatten daha uzun Kumandayi otomatik isletime —
stiredir durma modunda.  ayarlayin.
20 Maks. NPS miktari - Ayar degeri asild1. Miisteri meniisiindeki "Takviye "Tamam"
miktari" sayacini sifirlayin.
21 Bakim onerisi - Ayar degeri asild1. Bakim yapin. "Tamam"
24 Sertligi giderme - *  Yumusatma suyu Sertligi giderme kartusunu "Tamam"
kapasitesi ayar degeri  degistirin.
asildi.
+  Sertligi giderme
kartusunun
degistirme zamani
asild.
30 EA modiilii ariza - +  GC modilii anizali Reflex fabrika miisteri hizmetlerini -
+  Secenek karti ve bilgilendirin.
kumanda arasindaki
baglanti sorunlu.
+  Secenek karti hasarl.
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ER kodu Mesaj Potansiyelsiz Sebepler Giderme Mesaji sifirlama
kontak
31 EEPROM hasarli - «  EEPROM arizah Reflex fabrika miisteri hizmetlerini "Tamam"
+  Dahili hesaplama bilgilendirin.
hatasi
32 Algak gerilim - Besleme geriliminin altinda Gerilim beslemesini kontrol edin. -
kalinmis.
33 Esitleme parametresi - EPROM parametre hafizasi  Reflex fabrika miisteri hizmetlerini -
hatali hasarli. bilgilendirin.
34 iletisim temel platini - +  Bagdlanti kablosu Reflex fabrika miisteri hizmetlerini -
sorunlu hasarli. bilgilendirin.
+  Anadevre karti
hasarli.
35 Dijital verici gerilimi - Verici geriliminin kisa Dijital girislerde kablo baglantisini -
sorunlu devresi. kontrol edin (6rnegin su sayac).
36 Analog verici gerilimi - Verici geriliminin kisa Analog girislerde kablo baglantisini -
sorunlu devresi. kontrol edin (basing/seviye).

> Bilgi!
"Tamam" ile isaretli mesajlarin ekranda "Tamam" diigmesiyle onaylanmasi gerekir. Aksi takdirde cihazin ¢alismasi kesilir.
Diger tiim mesajlarda kullanima hazir halde kalmaya devam eder. Bunlar ekranda gésterilir.

p  Bigl

Mesajlarin gerilimsiz bir kontak tizerinden verilmesi gerekirse miisteri menisiinden ayarlanabilir.
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10 Bakim

Yanma tehlikesi
Disari akan sicak madde yaniklara yol acabilir.
Disari ¢ikan maddeye yeterli mesafede durun.
Uygun kisisel korunma ekipmani kullanin (koruyucu eldiven ve koruyucu gozliik).

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlikeye yol acabilecek yaralanmalar.

Akim tasiyan bilesenlere temas edilmesi halinde hayati tehlikeye yol acabilecek yaralanmalar meydana gelebilir.
Cihazin monte edilecegi tesisin gerilimsiz olmasina dikkat edin.
Tesisin baska kisiler tarafindan tekrar calistirilamayacagindan emin olun.

Cihazin elektrik baglantisindaki montaj calismalarinin sadece elektronik uzmani tarafindan ve elektro teknik kurallar dogrultusunda
yapilmasini saglayin.

Cihazin bakimi yilda bir kez yapilmalidir.
- Bakim araliklari isletim kosullarina ve gaz tahliye siirelerine baghdir.

Yillik yapilacak bakim ayarlanmis isletim siiresinin sona ermesinden sonra ekranda gosterilir. "Bakim onerisi" gostergesi ekranda
"Tamam" tusuyla onaylanir. Miisteri meniisiinde bakim sayaci sifirlanir.

p  Bigt

isletim sirasinda goze carpan herhangi bir sey yoksa, miiteakip haznelerin bakim araliklan 5 yila kadar genisletilebilir.

> Bilgi!
Bakim calismalari sadece uzman personel veya Reflex fabrika misteri hizmetleri tarafindan yiriitiilmeli ve onaylanmalidir,
bakiniz b6lim 10.4 "Bakim belgesi " bakiniz sayfa 59.

10.1 Bakim plani
Bakim plani bakim kapsamindaki diizenli eylemlerin bir 6zetidir.
Bakim noktasi Kosullar Aralik

A =Kontrol, m =Bakim, = Temizlik

Sizdirmazligi kontrol edin. A ] Her yil
+  Kompresor "CO".

+  Basingli hava baglantilarinin vidalari.

Kumanda noktalarini kontrol edin. A Her yil
+  Kompresor "CO" icin devreye girme basinci.
+  Sueksikligi.

«  Suile takviye.

Kir toplayicisini "ST" temizleyin. A - ° isletim kosullarina bagl
—  bakiniz boliim 10.3.2 "Kir toplayicisinin temizlenmesi" bakiniz

sayfa 58.
Ana haznedeki ve gerekirse miiteakip haznelerdeki yogusmalari A [ ° Her yil
temizleyin.

- bakiniz b6liim 10.3.1 "Hazneleri temizleme" bakiniz sayfa 57.
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10.2 Kumanda noktalarini kontrol etme

Kumanda noktalarinin kontroliiniin 6n kosulu, asagidaki ayarlarin dogrulugudur:
* Minimum isletme basinci Po, bakiniz boliim 7.2 "Kumanda sistemi icin Py asgari isletim basincinin tespiti" bakiniz sayfa 35.
*  Anahaznede seviye dl¢limii.

Hazirlik

1. Otomatik moda gegin.

2. Haznelerden onceki kapak valfleri kapatin.

3. Ekranda goriintiilenen dolum seviyesini (% olarak) kaydedin.
4, Haznelerden suyu bosaltin.

Devreye girme basincini kontrol edin

5. Kompresor "CO" icin devreye girme ve kapanma basincini kontrol edin.
- Kompresor Po+ 0,3 bar seviyesinde devreye girer.
—  Kompresor Po+ 0,4 bar seviyesinde kapanir.

Takviyenin "A¢ik" olmasinin kontrolii
6. Gerekirse kumandanin ekranindaki takviyenin gosterge degerini kontrol edin.
- Otomatik takviye dolum seviye gdstergesi %8'e ulasinca devreye girer.

Su eksikligi "Acik" olmasinin kontrolii
7. Takviyeyi kapatin ve haznelerden su tahliyesine devam edin.
8. Seviye gostergesinin "Su eksikligi" ekran degerini kontrol edin.
- Asgari dolum seviyesi %5 oldugunda kumandanin ekraninda su eksikligi "Acik" goriintiilenir.
9. Durma moduna gegin.

10. Ana salteri kapatin.

Hazneleri temizleme
Gerekirse, haznelerdeki yogusmalari temizleyin bakiniz béliim 10.3.1 "Hazneleri temizleme" bakiniz sayfa 57.
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Cihazi calistirin
11. Ana salteri agin.
12. Otomatik moda gecin.
- Dolum seviyesine ve basinca gére kompresor "CO" ve otomatik takviye calisir.
13. Yavasca haznelerin 6niindeki kapak valflerini agin ve yetkisiz sekilde tekrar kapatilmalarina karsi emniyete alin.

Su eksikligi "Kapali" olmasinin kontrold
14. Seviye gostergesinin su eksikligi "Kapal" ekran degerini kontrol edin.
- Dolum seviyesi %8 oldugunda kumandanin ekraninda su eksikligi "Kapal" gériintiilenir.

Takviyenin "Kapali" olmasinin kontrolii
15. Gerekirse kumandanin ekranindaki takviyenin gosterge degerini kontrol edin.
- Otomatik takviye dolum seviye gdstergesi %12 olunca kapatilir.

Bakim tamamlanmistir.

P Bigl

Otomatik takviye bagh degilse, manuel olarak not edilen dolum seviyesine kadar hazneleri su ile doldurun.

> Bilgi!
Basing tutma, dolum seviyeleri ve takviye icin ayar degerlerini standart ayarlar bolimiinde bulabilirsiniz bakiniz
boliim 9.3.2 "Standart ayarlar" bakiniz sayfa 48 .
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10.3 Temizlik

10.3.1 Hazneleri temizleme

Basing altinda disari ¢ikan sivi nedeniyle yaralanma tehlikesi

Baglantilarin hatali monte edilmesi durumunda, bakim calismalari esnasinda yogusma aniden tazyikle disar cikarsa, yaralanmalar
olusabilir.

*  Yogusma tahliyesi icin baglantilarin uygun sekilde yapildigindan emin olun.
« Uygun koruma ekipmani kullanin, érnegin koruyucu gozliik ve is eldiveni.

Ana haznedeki ve miiteakip haznelerdeki yogusmanin diizenli olarak temizlenmesi gerekir. Temizlik araliklari isletim kosullarina baglidir.

Membrani degistirilebilen hazneler
1. Haznelerden kapak valflerini kapatin.
2. Kumanda ekranindaki seviye gosterge degerini not edin ve haznedeki suyu ve basingli havayi bosaltin.
3. Ana salteri kapatin ve fisini cekin.
4, Haznelerdeki tahliyeyi acin ve yogusmayi tahliye edin.
—  Disaniya 5 litreden fazla su veya yogusma cikarsa, haznenin kontrol edilmesi gerekir.
«  Membranin saglamliginin kontrold.
+  Hazne i¢ duvarinin korozyon hasarina yonelik kontrolii.
Aikaz- Basing altinda disari ¢ikan sivi nedeniyle yaralanma tehlikesi. Baglantilarin hatali monte edilmesi durumunda, bakim
calismalar esnasinda yogusma aniden tazyikle disari ¢ikarsa, yaralanmalar olusabilir.
Haznelerin tahliyesini kapatin.
Elektrik fisini takin ve ana salteri calistirin.
Haznelerin kapak valflerini agin ve yetkisiz "Kapanmaya" karsi emniyete alin.
Haznelere, isaretlenen seviye gosterge degerine ulasilana kadar su ve basingl hava doldurun.
Bakim tamamlanmustir.

> Bilgi!
Korozyondan dolayi hazne i¢ duvarinda hasar olusmussa, haznelerin kurulum noktasindaki havalandirmanin yeterliligi
kontrol edilmelidir, bakiniz boliim 6.2 "Hazirliklar" bakiniz sayfa 18.

5
6.
7.
8
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10.3.2 Kir toplayicisinin temizlenmesi

"ST" kir toplayicisini diizenli olarak temizleyin. Temizlik araliklari isletim kosullarina baglidir.

1.

Durma moduna gegin.

- Kumanda sisteminin kumanda alaninda "Durdur" tusuna
basin.

"ST" kir toplayicisinin (1) dniindeki ve arkasindaki kiiresel
vanalari kapatin.

Boru hatti parcasindaki kalan basincin bosaltiimast icin kir

toplayicisi eklentisini (2) kir toplayicisindan dondiirerek

yavasca ayirin.

Siizgeci kir toplayicisi elemanindan cekerek ¢ikarin ve temiz

su altinda yikayin. Ardindan yumusak bir fircayla fircalayin.

Siizgeci tekrar kir toplayicisi elemanina takin, contanin

hasarli olup olmadigini kontrol edin ve kir toplayicisi

elemanini tekrar dondiirerek kir toplayicisinin "ST" (1)

govdesine takin.

"ST" kir toplayicisinin (1) dnilindeki ve arkasindaki kiiresel

vanalari tekrar agin.

Otomatik moda gecin.

- Kumanda sisteminin kumanda alaninda "Oto" tusuna
basin.

Bilgi!

2

000042_001_R002

K

| Kir toplayicisi "ST"

| 2 ‘ Kir toplayicisi elemani

Diger kurulu kir toplayicilarini temizleyin (6rnegin Reflex Fillset icerisinde).
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104 Bakim belgesi

Bakim calismalari Reflex montaj, kullanim ve bakim kilavuzu dogrultusunda yerine getirildi.
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10.5 Kontrol
10.5.1 Basinc tasiyia bilegenler

Basingli cihazlarin kullanimini diizenleyen ilgili ulusal diizenlemelere uyulmalidir. Basing tasiyici bilesenler kontrol edilmeden 6nce
bunlarin Gizerindeki basing kaldirilmalidir (sokme islemine bakiniz).

10.5.2 isletime almadan 6nceki kontrol

Almanya'da kullanim giivenligi tizigiiniin § 15 ve &zellikle § 15 (3) gecerlidir.

10.5.3 Kontrol araliklan

Alman isletme Giivenligi Yonetmeligi § 16 uyarinca Almanya’da isletim icin tavsiye edilen azami kontrol siireleri ve cihaz haznelerinin
2014/68/AB sayili direktif, Diyagram 2 dogrultusunda tasnifi, Reflex montaj, isletme ve bakim kilavuzuna kat'i bir sekilde uyuldugu
takdirde gegerlidir.

Dis kontrol:
Ek 2, Bolim 4, 5.8 uyarinca herhangi bir gereklilik yoktur.

i¢ kontrol:

Azami siire Ek 2, Boliim 4, 5 ve 6'da belirtilmistir; gerektigi takdirde 6nlemler alinmalidir (6rnegin duvar kalinlig 6l¢iimii ve konstriiktif
verilerle karsilagtirilmasi; bunlar tireticiden talep edilebilir).

Dayaniklilik kontrolii:

Azami siire Ek 2, Boliim 4, 5 ve 6'da belirtilmistir.

Bunun yani sira Alman i§letme Guvenligi Yonetmeligi § 16, burada 6zellikle §15 baglantili olarak § 16 (1) ve Ek 2, Boliim 4, 6.6 ile Ek 2,
Boliim 4, 5.8 dikkate alinmalidir.

Gergek araliklan, gercek calisma kosullarina uygun olarak bir giivenlik degerlendirmesi temelinde, calisma sekli ve besleme tiirii ve
basing cihazlarinin ulusal yasalarina hakim olan operator tarafindan belirlenmelidir.
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1

Sokiilmesi

Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlikeye yol acabilecek yaralanmalar.
Akim tasiyan bilesenlere temas edilmesi halinde hayati tehlikeye yol acabilecek yaralanmalar meydana gelebilir.

Cihazin monte edilecedi tesisin gerilimsiz olmasina dikkat edin.
Tesisin baska kisiler tarafindan tekrar ¢alistirilamayacagindan emin olun.

Cihazin elektrik baglantisindaki montaj calismalarinin sadece elektronik uzmani tarafindan ve elektro teknik kurallar dogrultusunda
yapilmasini saglayin.

Sicak yiizeylerde yanma tehlikesi
Isitma tesislerinde yiiksek yiizey sicakligi nedeniyle cilt yanabilir.

Sicak yiizeyler soguyana kadar bekleyin veya koruyucu eldivenler kullanin.
isletici tarafindan cihazin yakinina uygun uyari isaretleri takilmalidir.

Basing altinda disari ¢ikan sivi nedeniyle yaralanma tehlikesi

Baglantilarda yapilan hatali montaj nedeniyle veya bakim ¢alismalari sirasinda aniden basing altinda bulunan sicak su veya buhar
ciktiginda yanmalar veya yaralanmalar meydana gelebilir.

Usuliine uygun bir sokiim isleminin yapilmasini saglayin.
Sokiim islemini yapmadan 6nce tesisin basingsiz oldugundan emin olun.

N o ok

Sokme isleminden dnce cihazin su tarafindaki tiim baglantilarini kapatin.
Cihazi basingsiz hale getirmek icin cihazin havasini tahliye edin.

Tesisi elektrik gerilimlerinden ayirin ve tesisi tekrar calismaya karsi emniyete alin.
Cihazin sebeke fisini gerilim beslemesinden ayirin.
Tesisi cihazin kumandasina bagli kablolardan ayirin ve bunlari gikarin.

A\ TEHLIKE - Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlikeye yol acabilecek yaralanmalar. Cihaza ait devre kartinin parcalarinda
sebeke fisinin gerilim beslemesinden ¢ekilmesinden sonra da 230 V seviyesinde gerilim bulunabilir. Kapaklarin ¢ikarilmasindan énce
cihazin kumandasini tamamen gerilim beslemesinden ayirin. Devre kartinin gerilimsiz olup olmadigini kontrol edin.

Gerekirse miiteakip hazneyi su tarafinda tesisten ve ana hazneden kapatin.

Haznelerin tamamen suyu ve havasi bosalana kadar tahliyelerini agin.

Haznelerden ve cihazin kontrol Ginitesinden, tesisle olan tiim hortum ve boru baglantilarini ¢6ziin ve dikkatli bir sekilde ¢ikarin.
Gerekirse hazneleri ve kontrol {initesini tesis alanindan uzaklastirin.
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12.1 Reflex fabrika msteri hizmetleri

Merkezi fabrika miigteri hizmetleri

Merkezi telefon numarasi: +49 (0)2382 7069 - 0

Fabrika misteri hizmetleri telefon numarasi: +49 (0)2382 7069 - 9505
Faks: +49 (0)2382 7069 - 9588

E-posta: service@reflex.de

Teknik yardim hatti
Uriinlerimize ydnelik sorulariniz oldugunda

Telefon: +49 (0)2382 7069-9546
Pazartesi - Cuma, saat 8:00 - 16:30

62 — Tirk Reflexomat dokunmatik kumanda ile — 06.07.2016 - Rev. B



[reflex l

12.2 Uygunluk / Normlar

Basing tutma, takviye veya gaz tahliye sistemlerindeki elektrikli tertibatlar icin uygunluk beyani

1. Bununla birlikte tiriinlerin temel glivenlik gerekliliklerine ve elektromanyetik uyumluluk
(2014/30/ AB) ile ilgili tiye devletler yasalarinin yaklastirimasina iliskin Konsey Direktiflerine

uygun oldugu onaylanir.

Uriinlerin degerlendirmesi icin su normlar g6z éniinde

bulundurulmustur:

2. isbu belgeyle kumanda dolaplarinin alcak gerilim yonergesinin (2014/35/AB) énemli

gereksinimlerine uygun oldugu onaylanir.

Uriinlerin degerlendirmesi icin su normlar g6z éniinde

bulundurulmustur:

DIN EN 61326 - 1:2013-07
DIN EN 61439 - 1:2012-06

DINEN 61010 - 1:2011-07
BGV A2

Bir basing cihazi igin AB uygunluk beyani (bir hazne/bir yapi grubu)
Bu uygunluk beyaninin diizenlenmesinde tim sorumluluk dreticiye aittir.

Basing cihazlarinin tasarimi, tiretimi ve kontroli

Basing genlesme hazneleri / Basing tutma tesisleri: Reflexomat, Reflexomat Compact
Isitma, glines ve sogutulmus su sistemlerinde evrensel kullanilabilir

Tip hazne/yapi grubu tip levhasi uyarinca
Seri no. hazne/yapi grubu tip levhasi uyarinca
Uretim yili hazne/yapi grubu tip levhasi uyarinca

izin verilen maks. basing (PS)

hazne/yapi grubu tip levhasi uyarinca

Kontrol basinci (PT)

Haznedeki tip levhasina gore

izin verilen min. / maks. sicaklik (TS)

hazne/yapi grubu tip levhasi uyarinca

Tam/yari membranlarin maks. siirekli isletim sicakhg

hazne/yapi grubu tip levhasi uyarinca

Besleme tirii

Su / kuru hava

Adi gecen iriiniin gegerli direktif(ler) ile uyumlulugu,
asagidaki normlar / mevzuat ile uygunluk saglanarak ispat
edilmektedir:

Basingh cihazlar yonergesi, prEN 13831:2000 veya EN 13831:2007 veya
hazne tip levhasi uyarinca AD 2000

Basing cihazi Yapi grubu Fikra 4 Par. 2 Madde b uyarinca sunlardan olusur:
Hazne Fikra 4 Par. (1) a) i) 2. Girinti (Ek Il Diyagr. 2), sununla
+  Donanim Fikra 4 Par. (1) d): Tam membran (Reflexomat) veya yarim
membran (Minimat, Reflexomat Compact), sistem baglantisi ve
giivenlik valfi (hava tarafinda) ve gerekiyorsa
*  Donanim Fikra 4 Par. (1) d): Kontrol tinitesi.
Sivigrubu 2
Modiile gore uygunluk degerlendirmesi B+D ‘ Reflexomat, Reflexomat Compact
2014/68/AB sayil direktif uyarinca isaretlendirme CE 0045

Emniyet valfi (hava tarafinda) (kategori IV)

Emniyet valfi ireticisi tarafindan 2014/68/AB direktifi esaslari uyarinca
isaretlenmistir ve belgelenmistir.

AB tip muayenesi sertifika no.

Bkz. Ek

Kalite giivence sistemi sertifika no. (Modiil D)

07 202 1403 Z 0780/15/D/1045

Kalite giivence sistemi incelemesi icin onaylanmis kurulug

TUV Nord Systems GmbH & Co. KG
Grofe BahnstraB3e 31, 22525 Hamburg, Almanya

Onaylanmis kurulusun kayit no.

0045

Vekaleten imzalayan
Uretici

fEﬂEH Reflex Winkelmann GmbH

Gersteinstralle 19

59227 Ahlen - Almanya

Telefon: +49 (0)2382 7069 -0

Faks: +49 (0)2382 7069 -9588

Bu beyana konu olan ve yukarida bilgileri yer alan ekipman Avrupa
Birligi'nin uyumlastirma yasalarina - Avrupa Parlamentosu ve Heyetinin 15
Mayis 2014 tarihli 2014/68/AT sayil Basingh Cihazlar Direktifi'ne
uygundur.

Ahlen, 19.07.2016 /& /‘/g/ 0 U

E-posta: info@reflex.de Norbert Hulsmar?.n Volker Mauel
Yonetim Kurulu Uyeleri
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12.3 AB tip muayenesi sertifika no.

Tip Sertifika numarasi

Reflexomat RS 200 - 800 litre 6 bar - 120 °C 07 202 1403 Z 0622/1/D0045
1000 — 5000 litre 6 bar — 120 °C 07 202 1403 Z0011/2/D0045
300 - 800 litre 10 bar — 120 °C 07 202 1403 Z 0413/2/D0045_Rev.1
350 - 5000 litre 10 bar - 120 °C 07 202 1403 Z 0411/2/D0045

Giincel listeye www.reflex.de/zertifikate adresinden ulasabilirsiniz.

124 Garanti

ilgili yasal garanti hiikiimleri gecerlidir.
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Reflex Winkelmann GmbH
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